PROGRAM Mikrokontroler — Bluetooth — Smartfon

Nalezy utworzy¢ interfejs w programie RoboRemo skfadajgcy sie z dwdch przyciskow ON
i OFF oraz pola ‘text log’ lub ‘text field’ i odpowiednio skonfigurowa¢ elementy. Nastepnie
prosze sparowac¢ modut XM-15 ze smartfonem (kod — 1234).

Prosze réwniez napisa¢ program do mikrokontrolera umozliwiajacy wigczanie i wytgczanie
diody LED potaczonej z pinem (PORTA.O) oraz po nacisnieciu przetgcznika dotgczonego do
PinC.0 przesytanie tekstu ,Transmisja danych” do pola ‘text log’ lub ‘text field’, (text size 24).

Uzyte komendy i instrukcje:

DIM, BIT, BYTE, INTEGER, WORD, SINGLE, STRING, FUSING, CONFIG LCDPIN, CONFIG
LCD, CONFIG PORTA, CONFIG PORTC, CLS, LCD, CURSOR...ON/OFF, LOCATE, LEFT,
RIGHT, MID, STR, VAL, WAITMS, DO...LOOP, OPEN, CLOSE, PRINT, INPUT, BITWAIT,
DEBOUNCE, GOSUB,

Dodatkowe informacje: Prosze zastosowac¢ sprzetowy port UART mikrokontrolera. Studenci,
ktorzy zrealizujg zadanie przed zakonczeniem zaje¢, mogg wykona¢ to samo zadanie,
uzywajac programowego portu UART.

PROGRAM Transfer danych przez tagcze UART <->USB

Nalezy pozna¢ budowe i zasade dziatania portu UART w mikrokontrolerze, sposdb
adresowania oraz konfigurowania. Przy pomocy modutu YP-01 prosze potaczyé
mikrokontroler z komputerem PC. Stosujgc terminal Termite, prosze przesta¢ dane liczbowe
i tekst w obydwu kierunkach. W tym celu w programie nalezy przyporzgdkowaé czterem
kolejnym przetgcznikom dwie zmienne liczbowe i dwie zmienne zawierajgce cigg znakow.
Dane wprowadzane w terminalu Termite, mikrokontroler ma odczytywa¢ automatycznie
i wyswietla¢ na wyswietlaczu LCD.

Uzyte komendy i instrukcje:

DIM, BIT, BYTE, INTEGER, WORD, SINGLE, STRING, FUSING, CONFIG LCDPIN, CONFIG
LCD, CLS, LCD, CURSOR...ON/OFF, LOCATE, LEFT, RIGHT, MID, STR, VAL, WAITMS,
DO...LOOP, OPEN, CLOSE, PRINT, INPUT, BITWAIT, DEBOUNCE, GOSUB.

Dodatkowe informacje: Prosze zastosowac sprzetowy port UART mikrokontrolera. Studenci,
ktorzy zrealizujg zadanie przed czasem, mogg wykona¢ to samo zadanie, uzywajgc
programowego portu RS232.
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